
湖南理工职业技术学院
2023年第三轮合同制教职工招聘部分岗位修改报名条件、延长报名时间一览表

序
号

岗位
名称

岗位
代码

计
划
人
数

资格初
审通过
人数

原专业要求 修改后专业要求
原学历
学位要

求

修改后
学历学
位要求

原年
龄要
求

修改
后年
龄要
求

原其他要求
修改后
的其他
要求

处理办法

1

风电工
程专任
教师

A01 2 1
0808 电气工程
0810 信息与通信工程
0811 控制科学与工程

0802 机械工程
0808 电气工程
0810 信息与通信工程
0811 控制科学与工程

硕士研
究生及
以上

无修改
35岁
及以
下

无修改

有3年及以上电气、电力
类相关工作经历，学历可
放宽至本科（限：0807 
电子信息类、0806 电气
类）

无修改
调整报名专业，
延长报名时间至

12月27日

2

光伏工
程专任
教师

A02 2 1
0808 电气工程
0810 信息与通信工程
0854 电子信息

0805 材料科学与工程
0808 电气工程
0810 信息与通信工程
0854 电子信

与䄀

改



6

机电一
体化技
术专任
教师

A06 1 0

080202 机械电子工程
080801 电机与电器
080804 电力电子与电力
传动080902 电路与系统
081101 控制理论与控制
工程
081102 检测技术与自动
化装置

0807 动力工程及工程热
物理
0808 电气工程
0810 信息与通信工程
0811 控制科学与工程
085801 电气工程
085802 动力工程
085509 智能制造技术

硕士研
究生及
以上

无修改
35岁
及以
下

无修
改

调整报名专业，
延长报名时间至

12月27日

7

工业机
器人技
术专任
教师

A07 2 0

080801 电机与电器
080805 电工理论与新技
术
081001 通信与信息系统
081002 信号与信息处理
081101 控制理论与控制
工程
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